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Czasowa organizacja ruchu.
Dzialki nr: 987, 997, 1001
Branza: inzynieria ruchu
Egz. 6
Imie¢ 1 nazwisko projektanta Data Podpis
mgr inz. Miroslaw Kaczor 2015-11 “ %f ’ ff/ -
Specjalista SRWT NOT - 2382/89 } i~
Arkadiusz Kwiatkowski
Asystent projektanta 2015-11 %/v

2. Budowy
3. Konserwacji
systemow:
- sterowania
- qutomatyki
- elektroniki
4. Inzynierii ruchu
5. Komunikacji



WYJASNIENIE PROJEKTANTA
do uwag ZDW w Lublinie
Pismo: ZDW.UIR.4064-300/15 z dnia 16 grudnia.2015r

Ad.1,2,4,5,6 — Zalecenia 1 uwagi nalezy stosowac 1 przestrzega¢ w czasie realizacji
inwestycji.

Ad.3 — Korekty oznakowania wrysowane na rysunku planu sytuacyjnego kolorem
zielonym uwzgledniono w pozostatych egzemplarzach projektu oraz w wykazie
zastosowanych znakoéw 1 urzadzen bezpieczenstwa ruchu — punkt 3.

Projektant:

mgr inz. Mirostaw Kaczor



KAMAK

Komendy Wojewdzkiej Policii

w Lublinie

§ Wydzial Ruchu Drogowego
l

r rej.j14/2015/1Rczas

! o /a:_‘_- ‘i ::-
'ROJEKT OPINIUJE POZYFYWAN: | Tom VI
| ;7 Kot~ & pave [ — //g/’/hﬁ"/j///z

Zamawiajacy: Gttt WW
Adres: 24-100 Putawy, ul.Dg¢blinska 4
Temat: Opracowanie kompleksowej dokumentacji

projektowo-kosztorysowej przebudowy skrzyzowania
w miejscowosci Gora Putawska
Tytul: Projekt budowlany-wykonawczy
budowy sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu ulic:
Radomska [112801L] - Kozienicka[DW nr 738] —
Janowiecka [DW nr 743] w m. Gora Pulawska
Czasowa organizacja ruchu.
Dzialki nr: 987, 997, 1001

Branza: inzynieria ruchu
Egz. 2
Imi¢ i nazwisko projektanta Data Podpis
mgr inz. Mirostaw Kaczor 2015-11 ,uﬁl’ R
Specjalista SRWT NOT - 2382/89
Arkadiusz Kwiatkowski :
Asystent projektanta 2015-11 %‘/L

vyl

-

Zaklad Uslug
Profesjonalnych

wKAMAK”

Kaczor M. Kwiatkowski A. SC
20-358 Lublin,
ul. Kosmonautow 33

@ §
yO §
b )

Swiadczy ustugi
w zakresie:

1. Projektowania

2. Budowy

3. Konserwacji
systemow:

- sterowania

- automatyki

- elektroniki
4. Inzynierii ruchu
5. Komunikacji

A

g | Bepurns A6 ol L



WYDZIAL RUCHU DROGOWEGO

® KOMENDY WOJEWODZKIEJ POLICJI :
w LUBLINIE 7 |
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20-601 LUBLIN ul. Zana 45, tel. (81)535-48-80: fax.(81)535-48-49

wrd@kwp.lublin.pl ‘;{, YFarystyczna 7a, 20-207 Lublin
tel. 749-53-00 3-53-41
R-4769/2015/MT Lublin, dnia 02.12.2018rdkd """

Zaklad Ushug Profesjonalnych
»KAMAK?”

ul. Kosmonautow

20-358 Lublin

W odpowiedzi na pismo dotyczace prosby o zaopiniowanie projektu czasowej
organizacji ruchu na skrzyzowaniu DW 738 i DW 743 w m. Goéra Pulawska,
w zalaczeniu przesylam dwa egzemplarze projektu.

Do przedmiotowego projektu wniesiono ponizsze uwagi:

1. Etap I, III, IV, V: rZabezpieczenie prac za pomoca ,,sygnalistow” nalezy
utrzymaé podczas catego czasu trwania prac (nie tylko w razie koniecznosci),
nalezy zabezpieczy¢ wszystkie strumienie ruchu projektujac sygnalistow na
kazdym wlocie na skrzyzowanie,

2. Zastosowanie tablic zamykajacych U-26 z C-9/C-10 w bezposredniej odleglosci
od przej$¢ dla pieszych bedzie stwarzalo niebezpieczefnstwo dla pieszych
znajdujacych si¢ na przej$ciu, w przypadku gdy pracg w obrebie przejsé dla
pieszych beda trwaly dluzszy okres czasu nalezy rozwazy¢ mozliwos¢
wyznaczenia tymczasowych przej$¢ dla pieszych poza strefa robét,

3. W etapach gdzie prace prowadzone sg na chodnikach nie zabezpieczono ruchu
pieszych na przejSciach (takie rozwigzanie uniemozliwia kontynuowanie
poruszania si¢ pieszego po drugie stronie przej$cia z uwagi na wykonywane
prace na chodniku),

4. Nie nalezy wykonywaé prac na chodniku jednoczesnie po obydwu stronach
ulicy,

5. Nalezy umozliwi¢ pieszym dotarcie do posesji znajdujacych si¢ w strefie prac,

g}



6. Nalezy pamigta¢ iz w przypadku wprowadzania recznego kierowania ruchem

nalezy zabezpieczy¢ wszystkie strumienie ruchu w tym ruch na przejsciach dla

pieszych.
Zastcocz NaczdImka
Wydziatu Ruchu Dffogowego
KWE w Luhnic
podinsg mge Nagivss Scajway
}
Zat. —szt. 2

Wyk./opr. asp. Marcin Teter (081) 535 48 86



WYJASNIENIE PROJEKTANTA
do uwag WRD KW Policji w Lublinie
Pismo: R-4769/2015/MT z dnia 02.12.2015

Ad.1 — Ilo$¢ sygnalistow w poszczegolnych etapach robdt nalezy tak dobraé aby
zgodnie z uwaga zabezpieczy¢ wszystkie strumienie ruchu na skrzyzowaniu.

Ad.2 — Prace wykonywane z wykorzystaniem tablic zamykajacych U-26 ze znakiem
C-9/C-10 sa pracami szybkopostgpujacymi wykonywanymi w nocy przy braku
pieszych lub nieznacznym ich nat¢zeniu. W celu zapewnienie bezpieczenstwa
nawet pojedynczym pieszym nalezy czasowo zastosowa¢ rozwiazanie z etapu
II lub przewidzie¢ sygnaliste do przeprowadzania pieszych.

Ad.3 — Przy realizacji prac w chodnikach w rejonie przejs¢ dla pieszych nalezy
zamkna¢ ruch pieszy na danym przejsciu stosujac oznakowanie jak w etapach
ITa, 1Ib, Ilc.

Ad.4 — Prac przebudowy chodnikéw w etapach Ila, IIb nie nalezy wykonywac
jednoczesnie lecz w kolejnych podetapach.

Ad.5 — Przy realizacji prac etapu Ila, IIb obok tabliczki pod znakiem B-41 ,,Przejscie
druga strona ulicy” nalezy doda¢ tabliczke ,,Nie dotyczy dojscia do posesji”.

Ad.6 — Wyjasnienie jak w punkcie 1.

Projektant:

mgr inz. Mirostaw Kaczor
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STAROSTA PULAWSKI

24-100 Pulawy, Al. Krolewska 19, tel. 81 886-11-00, fax 81 886-11-79
Starostwo Powiatowe w Putawach spelnia wymagania Normy PN-EN ISO
9001:2009

KD.7111.12.2015.MP Pulawy, dnia  listopada 2015 roku

Zaktad Ustug Profesjonalnych
ul. Kosmonautéw 33
20-358 Lublin

W odpowiedzi na pismo z dnia 23 listopada 2015 roku (data wpltywu 25 listopada
2015 roku) znak: KAMAK-19/2015, stosownie do §7 ust. 2 pkt. 5 rozporzqdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie szczegolowych warunkow zarzqdzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzeniem (Dz. U. Nr 177 z 2003
roku, poz. 1729) przesylam w zalaczeniu pozytywnie zaopiniowany projekt czasowej
organizacji ruchu obejmujacy skrzyzowanie drogi gminnej Nr 112801L (ul. Radomska) z
drogami wojewodzkimi Nr 738 (Kozienicka) i Nr 743 (Janowiecka) w miejscowosci Gora

Putawska.




ZAWARTOSC OPRACOWANIA

Czes¢ opisowa.
1. Podstawa opracowania.

2, Opis techniczny.

2.1. Stan istniejacy (charakterystyka drog i skrzyzowania).
2.2, Stan projektowany.

2.21. Opis zagrozen w ruchu.

2.2.2. Etapy robdt i ich oznakowanie.

2.3. Uwagi kohcowe.

3. Wykaz zastosowanych znakow i urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

Czes¢ rysunkowa.

Nr 01 - Orientacja.

Nr 02 - Plan sytuacyjny — projektowana organizacja ruchu.
Nr 03 - Czasowa organizacja ruchu — Etap I-V.

Nr 04 - Czasowa organizacja ruchu — Etap Il

Nr 05 - Czasowa organizacja ruchu — Etap llI

Nr 06 - Czasowa organizacja ruchu — Etap IV.

Nr 07 - Czasowa organizacja ruchu — Etap VI.



1. Podstawa opracowania.

- Umowa zawarta pomiedzy Gming Putawy, 24-100 Putawy, ul.Debliska 4 a Zaktadem Ustug Pro-
fesjonalnych ,KAMAK” Kaczor M. Kwiatkowski A. SC w Lublinie, 20-358 Lublin, ul. Kosmonautéw
33, na wykonanie projektu: ,Opracowanie kompleksowej dokumentacji projektowo-kosztorysowej
przebudowy skrzyzowania w miejscowosci Géra Putawska”.

- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2015r. poz.460, 774, 870.).

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02 marca 1999r. w sprawie wa-
runkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. z
1999r. Nr 43 poz. 430 z pézn. zm.).

- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. — Prawo o ruchu drogowym / Obwieszczenie Marszatka Sejmu
RP z dnia 2 czerwca 2005r. Dz.U. Nr 108 poz. 908 - tekst jednolity z pézniejszymi zmianami/.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie szczegdtowych wa-
runkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem /Dz.U.
Nr 177 z dnia 14 pazdziernika 2003r. poz. 1729/.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych /Dz.U. Nr 170 z dnia 12 pazdziernika 2002r.poz.
1393 z pézn. zm./.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakoéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzenh bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkdéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 z dnia 23.12.2003r. wraz z za-
tacznikiem).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 7 wrzeénia 2015r. zmieniajgce rozporza-
dzenie w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenhstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. z
2015r. poz. 1314 z dnia 07.09.2015r.).

- Warunki techniczne do projektu przebudowy skrzyzowania wraz z budowg sygnalizacji swietlnej
na ul.Janowieckiej (droga wojewddzka nr 743) — ul.Kozienickiej (droga wojewddzka nr 738) —
ul.Radomskiej w m.Gora Putawska— Pismo Zarzadu Drég Wojewddzkich w Lublinie Nr ZDW-
UDMwk-4270/276/1/2015 z dnia 14.07.2015r.

- Projekt budowlany-wykonawczy budowy sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu ulic: Radomska
[112801L] — Kozienicka [DW nr 738] — Janowiecka [DW nr 743] w m. Gora Putawska — branza
drogowa, inzynieria ruchu, elektryczna i konsrtukcyjna.

- Mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1 : 500.

2. Opis techniczny - przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest ,,Projekt budowlany-wykonawczy budowy sygnalizacji
Swietlnej na skrzyzowaniu ulic: Radomska [112801L] — Kozienicka [DW nr 738] — Janowiecka [DW nr
743] w m. Géra Putawska.” Czasowa organizacja ruchu.

- branza inzynierii ruchu.

2.1. Stan istniejacy.

Skrzyzowanie ulic Radomska — Kozienicka — Janowiecka w m. Géra Putawska potozone jest w
potnocnej czesci miejscowosci na przecieciu bytej drogi krajowej nr 12 — ul.Radomska — na odcinku Pu-
tawy — Zwoleh oraz dwu drég wojewddzkich nr 738 — ul.Kozienicka i nr 743 — ul. Janowiecka. W sasiedz-
twie skrzyzowania znajdujg sie zabudowa niska mieszkalna z elementami ustugowymi.

Jest to skrzyzowanie o czterech jedno-jezdniowych wlotach z pierwszehstwem ruchu w ciggu
ulicy Radomskiej, znaki pionowe D-1. Ulica Kozienicka jest podporzgdkowana znakiem pionowym B-20 i
poziomym P-12 a Janowiecka A-7 i poziomym P-13.

Na wszystkich wlotach o jednym pasie ruchu o szerokosci 3,5-4,0-4,5 m usytuowane sg 4-metrowe
przejscia dla pieszych oznakowane znakami poziomymi P-10 i pionowymi D-6. Dodatkowo przej$cie dla
pieszych przez zachodni wlot ulicy Radomskiej oznakowane jest aktywnym znakiem pionowym D-6 i
tabliczkami do znakdéw D-6 typu T-27. Na wszystkich naroznikach skrzyzowania posadowione sg ogro-
dzenia segmentowe z rur stalowych bez wypetnien typu U-12. Obustronne chodniki posiadajg na-
wierzchnie z kostki betonowe;.

Skrzyzowanie uzupetnione jest pozostatym oznakowaniem poziomym i pionowym zwigzanym z istniejgca
organizacja ruchu.

Lokalizacje skrzyzowania na planie miasta przedstawia Rys.01, natomiast parametry geome-
tryczne wraz z organizacjg ruchu Rys. 02.



2.2. Stan projektowany.
2.2.1. Opis zagrozen w ruchu.

W ramach robét zwigzanych z budowg drogowej sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu przewi-
duje sie poszerzenie wlotéw ulicy Radomskiej wraz z przebudowg zatoki autobusowej oraz utozeniem
nowej nawierzchni w obszarze catego skrzyzowania. Korekcie podlegajg chodniki i krawezniki w zwigzku
ze zmiang lokalizacji przej$¢ dla pieszych. Petne rozwigzanie geometrii skrzyzowania jest przedmiotem
odrebnego projektu w branzy drogowe;.

W zwigzku z budowg kanalizacji dla potrzeb sygnalizacji i montazem osprzetu sygnalizacji wy-
magane bedg miejscowe rozbidrki chodnikéw z ich pdzniejszym odtworzeniem.

Zakres rob6t wymaga prowadzenia robét przy czesciowym lub catkowitym zajeciu pasa drogo-
wego. Beda to roboty prowadzone na jezdni, nad jezdnig i na jej obrzezu w chodnikach. Sposéb prowa-
dzenia rob6t wymaga zajecia czesci pasa drogowego na réznych etapach zaawansowania robot w ciggu
dnia jak i w porze nocne;.

W zwigzku z powyzszym spowodujg one powstanie nastepujacych zagrozen w ruchu:

- wygrodzenia jezdni, zawezenie pasa ruchu,

- ograniczenia predkosci,

- wystepowanie ruchu pieszego i maszyn budowlanych w obrebie strefy robét,

- powstanie strefy gtebokich wykopow,

- zwiekszone natezenie ruchu w strefie robét.

Powstanie ww zagrozen wymaga szczegolnej uwagi i starannosci wykonania i utrzymania ozna-

kowania strefy robdét.

2.2.2. Etapy robét i ich oznakowanie.
Wykonanie robét podzielono na nastepujace etapy:

ETAP la-g-  obejmuje roboty okreslone w projekcie branzy drogowej tj. zwigzane z wykonaniem prze-
budowy skrzyzowania w zakresie frezowania istniejacej nawierzchni w obszarze objetym
projektem.

W etapie zaprojektowano oznakowanie ostrzegawcze za pomocag tablic ,Uwaga-
przebudowa skrzyzowania” montowanych 50-100m przed miejscem robét , znakéw A-14
~roboty drogowe”, B-33(30km/h) ,ograniczenie predkosci” na kazdym z wlotéw skrzyzo-
wania oraz A-12b ,zwezenie jezdni prawostronne” A-12c ,zwezenie jezdni lewostronne”,
w zaleznosci od strony jezdni po ktérej wykonywane sg roboty oraz punktowych swiatet
ostrzegawczych U-35.

Zamkniecie w catosci lub czesciowo pasa ruchu na czas szybko-postepujacych robét za-
projektowano za pomocg tablic zamykajgcych U-26 ze znakiem C-9 lub C-10 mocowa-
nych do pojazdu zabezpieczajgcego i wykonujgcego roboty.

Roboty zwigzane z frezowaniem nawierzchni jezdni zaleca sie wykona¢ w porze
nocnej.

W przypadku koniecznosci zamkniecia dla ruchu wiekszego odcinka jezdni nalezy
zastosowacé na czas tych robét reczne kierowanie ruchem na zwezonym odcinku
ulicy przy pomocy min 2 uprawnionych osoéb - sygnalistow.

Dodatkowe uwagi wraz z lokalizacjg znakéw i ubr przedstawiono na Rys.03.

ETAP lla-c -  obejmuje roboty okreslone w projekcie branzy drogowej tj. zwigzane z wykonaniem prze-
budowy skrzyzowania w zakresie poszerzenia wzdtuz krawedzi jezdni ulicy Radomskiej z
wykonaniem nawierzchni na poszerzeniu oraz przebudowe chodnikéw, zatoki autobuso-
wej i fragmentu kanalizacji deszczowe;.

W etapie tym nalezy wykona¢ réwniez roboty zwigzane z przebudowg i zabezpieczeniem
kabla energetycznego oraz zabezpieczeniem kabli teletechnicznych, demontaz masztu
ze znakiem aktywnym D-6 oraz wykopy i montaz fundamentéw pod maszty z wysiegni-
kiem a takze montaz pozostatego osprzetu sygnalizacji w obszarze wygrodzenia — ztacze
kablowo-pomiarowe, sterownik, studnie kanalizacyjne, odcinki kanalizacji kablowej wraz
z zaciggnieciem kabli do kanalizacji a takze korekty lokalizacji ptotkéw wygrodzenio-
wych.

W etapie zaprojektowano oznakowanie ostrzegawcze jak dla Etapu I.

Miejsca prowadzenia robét zabezpieczono za pomoca zapér drogowych U-20c (gtebokie
wykopy pod fundamenty masztéw z wysiegnikiem, studnie teletechniczne i rowy kablowe
pod kabel energetyczny) na ciggach pieszych ze znakiem B-41 ,zakaz ruchu pieszych” z
tabliczkg ,Do przejscia dla pieszych” lub ,Przejscie drugq strona ulicy” oraz tablic kieru-
jacych U-21a, U-21b.



ETAP llla-f -

ETAP IVa-d -

ETAP YV -

ETAP VI -

Przy budowie kanalizacji nad przekopami w chodniku czasowo nalezy utozy¢ ktadki dla
pieszych U-28.
Dodatkowe uwagi wraz z lokalizacjg znakéw i ubr przedstawiono na Rys.04.

obejmuje roboty zwigzane z utozeniem warstwy wyréwnawczej w obszarze skrzyzowania
— zabezpieczenie robét jak w Etapie I/V oraz wykonaniem petli indukcyjnych w tej war-
stwie i ewentualnych pozostatych robét w zakresie kanalizacji i okablowania dla potrzeb
sygnalizacji, a ponadto roboty zwigzane z montazem osprzetu drogowej sygnalizacji
Swietlnej — montaz masztéw sygnalizacyjnych, w tym wysiegnikowych (za wyjatkiem wy-
siegnikdw), okablowania, latarni sygnalizacyjnych, przyciskéw dla pieszych, znakéw pio-
nowych i innych elementéw ubr. Wczesniej zamontowane znaki pionowe dotyczgce do-
celowej statej organizacji ruchu nalezy czasowo przestonic.

W etapie tym zaprojektowano oznakowanie ostrzegawcze jak dla Etapu I.

Zamkniecie w catosci pasa ruchu na czas robot montazowych petli indukcyjnych zapro-
jektowano za pomocg tablic prowadzacych U-3d lub U-3c z elementami swietinymi w po-
rze nocnej, zapér drogowych U-20b i tablic prowadzacych U-21a lub U-21b.

Roboty zwigzane z uktadaniem warstwy wyréwnawczej nawierzchni jezdni zaleca
sie wykonaé w porze nocnej.

W przypadku koniecznosci zamkniecia dla ruchu wiekszego odcinka jezdni lub
wystepowaniu znacznych utrudnien w ruchu pojazdéw, nalezy zastosowaé na
czas tych roboét reczne kierowanie ruchem na zwezonym odcinku ulicy przy po-
mocy min 2 uprawnionych oséb - sygnalistow.

Dodatkowe uwagi wraz z lokalizacjg znakdw i ubr przedstawiono na Rys.01 i 05.

obejmuje roboty zwigzane z montazem wysiegnikow masztéw sygnalizacyjnych na wlo-
tach, latarni podwieszanych na wysiegnikach wraz z ekranami kontrastowymi i znakami
pionowymi segregacji ruchu na pasach F-11 oraz kamer systemu wideo-detekcji i pozo-
statych robét kablowych.

W etapach zaprojektowano oznakowanie ostrzegawcze jak dla Etapu | ze znakami A-12b
.Zwezenie jezdni prawostronne”.

W podetapach przedstawiono lokalizacje i oznakowanie pojazdu ze zwyzkg i dzwigu wy-
korzystywanych do montazu osprzetu dla kazdego z wlotéw ulicy Radomskiej oraz wlotu
ulicy Kozienickiej i Janowieckiej. Zamkniecie w catoéci lub cze$ciowo pasa ruchu na czas
rob6t montazowych zaprojektowano za pomoca tablic zamykajacych U-26 ze znakiem C-
10 mocowanej do pojazdu i tablic prowadzacych U-21b, zamiennie mozna zastosowac
pachotki drogowe U-23c.

Roboty etapu zaleca sie wykonaé w weekendy, w godzinach o zmniejszonym na-
tezeniu ruchu lub w porze nocne;.

Dodatkowe uwagi wraz z lokalizacjg znakéw i ubr przedstawiono na Rys.06.

obejmuje roboty drogowe zwigzane z utozeniem warstwy Scieralnej w catym obszarze
skrzyzowania objetym projektem.

W etapie zaprojektowano oznakowanie roboét jak dla etapu I-V.

Roboty zwigzane z uktadaniem warstwy Scieralnej nawierzchni jezdni zaleca sie
wykonaé w porze nocnej.

W przypadku koniecznosci zamkniecia dla ruchu wiekszego odcinka jezdni nalezy
zastosowacé na czas tych robét reczne kierowanie ruchem na zwezonym odcinku
ulicy przy pomocy min 2 uprawnionych osoéb - sygnalistow.

Dodatkowe uwagi wraz z lokalizacjg znakéw i ubr przedstawiono na Rys.01.

obejmuje roboty zwigzane z wykonaniem pozostatego oznakowania pionowego oraz
oznakowania poziomego na skrzyzowaniu — malowanie przejs¢ dla pieszych (potéwko-
we), linii warunkowego zatrzymania, linii osiowych, linii podziatu paséw ruchu, strzatek
kierunkowych ruchu na pasach oraz uzupetnienia innych typdw linii zgodnie z zakresem
robét okreslonym w projekcie statej organizacji ruchu.

Przyktadowe oznakowanie miejsc robot z zastosowaniem znakdéw ostrzegawczych A-14
,roboty drogowe” z tabliczkami T-19 — malowanie znakéw poziomych oraz oznakowanie
pojazdéw wykonujacych te prace (znaki pionowe A-14, C-9 lub C-10) przedstawiono na
Rys.07.

W przypadku koniecznosci zamkniecia dla ruchu wiekszego odcinka jezdni nalezy
zastosowacé na czas tych robét reczne kierowanie ruchem na zwezonym odcinku
ulicy przy pomocy min 2 uprawnionych osoéb - sygnalistow.



2.3. Uwagi koncowe.

1.

10.

Oznakowanie robét nalezy wykonac zgodnie z planami sytuacyjnymi organizacji ruchu. Zaleca
sie realizacje czesci robét etapéw w dni weekendowe w porze o zmniejszonym natezeniu ruchu
lub w porze nocnej, wg opisu powyzej i na odpowiednich rysunkach.

Ze wzgledu na prowadzone roboty w pasie drogowym na wszystkich wlotach nalezy zainstalowaé
z0tte tablice ostrzegawcze z napisem ,UWAGA przebudowa skrzyzowania” fgcznie ze znakami
A-14 ,roboty drogowe” jak pokazano na planach sytuacyjnych.

Wymiary znakéw uzytych do oznakowania rob6t muszg by¢ o jedng grupe wieksze niz wymiary
innych znakéw drogowych tej samej kategorii stosowanych na skrzyzowaniu tj. znaki duze z folii
odblaskowej typu 2.

Znaki drogowe i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miej-
sca robot nalezy umieszczaé w sposéb zapewniajacy ich dobrg widocznosé zaréwno w dzien, jak
i W nocy oraz utrzymywaé w nalezytym stanie przez okres trwania robét.

Zapory drogowe U-20b, U-20c i tablice kierujace U-21a,U-21b i U-3c, U-3d powinny mie¢ lica
wykonane z folii odblaskowe;j.

Pojazdy wykorzystywane przy robotach powinny by¢ wyposazone w ostrzegawczy sygnat swietl-
ny barwy zéttej widoczny ze wszystkich stron z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przej-
rzystosci powietrza.

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg o
barwie pomaranczowej lub zéttej, wyposazong w elementy odblaskowe.

Planowany termin realizacji inwestycji — pierwsze poétrocze 2016 roku, ostateczny termin
wprowadzenia statej organizacji ruchu — 31 grudzien 2016 roku.

Na prowadzenie robot w pasie drogowym Wykonawca zobowigzany jest uzyskaé odpowiednie
zezwolenie oraz powiadomié pisemnie ZDW w Lublinie Rejon Putawy, Komende Woje-
wodzka Policji w Lublinie oraz UG w Gérze Putawskiej o planowanym terminie rozpocze-
cia roboét na 7 dni przed wprowadzeniem tymczasowej organizacji ruchu.

Po zakonczeniu robét wszystkie elementy pasa drogowego nalezy niezwtocznie doprowadzi¢ do
nalezytego stanu technicznego, zgodnie ze sztukg budowlang, oznakowanie tymczasowe nalezy
zdemontowaé wprowadzajgc statg organizacje ruchu zaprojektowang dla skrzyzowania.

Projektowat:

mgr inz. Mirostaw Kaczor



3.

Wykaz zastosowanych znakéw i urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

ETAP I/Va-g — Rys.03 :

A-12b

A-12¢

A-14

B-33 [30km/h]

Tablice kierujgce U-21b [U-23c]

Tablice zamykajgce U-26 (ze znakiem C-10 [C-9])

Swiatta ostrzegawcze U-35 (barwy zéttej)

Zofe tablice ostrzegawcze z napisem ,UWAGA
przebudowa skrzyzowania” ze znakiem A-14

o wymiarach 1400x1700mm

Sygnalista

ETAP lla-c — Rys.04 :

A-12b
A-12¢

A-14

B-33 [30km/h]
B-41

D-15

Tabliczka do znaku ,Przejscie drugg strong ulicy”
Tabliczka do znaku ,Nie dotyczy dojscia do poses;ji”

Tabliczka do znaku ,Do przejscia dla pieszych”
Zapory drogowe U-20a

Zapory drogowe U-20c

Tablice kierujgce U-21b

Tasma ostrzegawcza U-22a

Kfadki dla pieszych U-28

Swiatta ostrzegawcze U-35 (barwy zéttej)

Zote tablice ostrzegawcze z napisem ,UWAGA
przebudowa skrzyzowania” ze znakiem A-14

o wymiarach 1400x1700mm

ETAP llla-f - Rys. 05 :

A-12b

A-12¢

A-14

B-33 [30km/h]

Zapory drogowe U-20b

Tablice kierujace U-21a

Tablice kierujgce U-21b

Tablica prowadzaca U-3c

Tablica prowadzaca U-3d

Swiatta ostrzegawcze U-35 (barwy zéttej)
Zotte tablice ostrzegawcze z napisem ,UWAGA
przebudowa skrzyzowania” ze znakiem A-14
o wymiarach 1400x1700mm

Sygnalista

ETAP IVa-d - Rys. 06:

A-12b

A-14

B-33 [30km/h]

Tablice kierujgce U-21b

Tablice zamykajgce U-26 (ze znakiem C-10)
Swiatta ostrzegawcze U-35 (barwy zéttej)

Zofe tablice ostrzegawcze z napisem ,UWAGA
przebudowa skrzyzowania” ze znakiem A-14

o wymiarach 1400x1700mm

Sygnalista

- 4 szt.
- 4 szt.
- 4 szt.
- 4 szt.
- 5szt.
- 2 szt
- 4 szt.

- 4 szt
- 2 osoby

- 4 szt.

- 4 szt.

- 4 szt.

- 4 szt.

- 3szt.

- 1 szt. [Przystanek tymczasowy]
- 3szt.

- 2 szt

- 2 szt

-55mb

-50 mb

- 20 szt.

-100m

- min 1 szt. max 3 szt.
- 10 szt.

- 4 szt.

- 4 szt.
- 4 szt.
- 4 szt.
- 4 szt.
- 3mb
- 7 szt
- 5zt
- 3mb
- 3mb
- 6szt.

- 4 szt
- 2 osoby

- 4 szt.
- 4 szt.
- 4 szt.
- 8szt.
- 1 szt.
- 4 szt.

- 4 szt
2 osoby



ETAP VI - Rys. 07:

A-14
A-12b
A-12¢
Tablice T-19 ,Malowanie paséw”
Pachofki drogowe U-23c
Zote tablice ostrzegawcze z napisem ,UWAGA
przebudowa skrzyzowania” ze znakiem A-14
o wymiarach 1400x1700mm
Oznakowane pojazdy wykonujgce malowanie
malowarka i pojazd zabezpieczajacy
Tablice zamykajace U-26 (ze znakiem C-9)
Tablice zamykajgce U-26 (ze znakiem C-10)
Sygnalista

4 szt.
4 szt.
4 szt.
4 szt.
10 szt.

4 szt.

2 szt.
1 szt.
1 szt.
4 osoby
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uktadanie nawierzchni [Etap V].
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W razie koniecznosci zastosowacé reczne kierowanie
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Etapy realizowane w porze dziennej.
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jednoczesnie lecz kolejno.

Oznakowanie poziome malowane w ostatnim etapie
realizacji robot.
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Uwaga:

Roboty montazowe petli indukcyjnych realizowane
W porze o zmniejszonym natezeniu ruchu lub nocne;j.
W razie koniecznosci zastosowacé reczne kierowanie
ruchem przez uprawnionych do tego pracownikow.

Sygnalista PY
Oznakowanie poziome malowane w ostatnim etapie
realizacji robét.

283212

Radomska-Kozienicka-Janowiecka w m.Géra Putawska.
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Uwaga:
Roboty montazowe wysiegnikéw masztéw, latarni
podwieszanych, kamer wideodetekcijii znakéw typu F-11
realizowane w porze o zmniejszonym natezeniu ruchu lub
y ocne;j.
razie koniecznosci zastosowac reczne kierowanie
" richem przez uprawnionych do tego pracownikéw.
schemacie pokazano przyktadowg lokalizacje pojazdu z
k/poclli_uz_;_s'_?,r’rikiem samochodowym i dzwigu.
% F%@koyvanig poziome malowane w ostatnim etapie
realizacji robot.
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Radomska-Kozienicka-Janowiecka w m.Géra Putawska.
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Czasowa organizacja ruchu - Etap IV
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Roboty szybkopostepujgce - malowanie nawierzchni,
przyktadowe oznakowanie robét liniowych i przejscia dla
pieszych - przej$cia malowane potéwkowo.

_ Etap realizowany w porze nocne;j.

/\ W razie koniecznosci zastosowacé reczne kierowanie

/ \ruchem przez uprawnionych do tego pracownikéw.
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